ENGINNERING TRADITION



MEZ, a.s.
MEZ, a.s. ist traditioneller tschechischer
Hersteller von Pumpen, Rihrwerken, Elektromotoren,

Generatoren und abgeleiteten Einrichtungen, die auch in der
Ex-Ausfihrung (ATEX) lieferbar sind. Elektromotoren, Pumpen und
Rihrwerke haben einen breiten Anwendungsbereich, z.B. in Biogasstatio-
nen, in der Landwirtschaft, in Abwasserkldaranlagen und in diversen industriellen
Anwendungen. Das Unternehmen befindet sich in der Gemeinde Nedvédice, ca. 40
km nordwestlich von Briinn.

Geschichte
Das Unternehmen wurde 1925 in Nedvédice unter dem Namen RADIOMOTOR gegriindet. Die-
ses Unternehmen hat rotierende Umformer flr Galvanisierwerkstatten, Schleifringmotoren, Tisch-

und Standerschleifmaschinen fur Werkstatten wie auch weitere Produkte hergestellt. Nach dem

Jahr 1948 wurde die Firma in den Staatsbetrieb MEZ — Mahrische Elektrotechnikwerke eingeglie-

dert. Im Laufe der Jahre 1980-1990 wurde das Werk modernisiert, umgebaut und technologisch

ausgestattet. Die gesamte Produktionsflache wurde auf 4 800 m? erweitert. 1998 wurde die
Firma privatisiert und in eine Aktiengesellschaft umgewandelt.

Gegenwart
MEZ, a. s. Nedvédice ist heute ein komplexes Subjekt. Durch den Einsatz von modernen
Technologien und dank R&D werden die Standards laufend verbessert um Kunden
die besten Lésungen anbieten zu kénnen. Die MEZ, a. s. ist dank ihrer Flexibilitat
und Anpassungsfahigkeit eins der dynamischsten Produktionsunterneh-
men in der Tschechischen Republik und in Europa. Unser Haupt-
ziel ist es, Produkte der hochsten Qualitat herzustellen und
Dienstleistungen auf allerh6chstem Niveau unse-
ren Kunden zu bieten.
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SCHMUTZWASSER-TAUCHPUMPEN

COKR 50

Nennleistung 1,3 kW VERWENDUNG
Durchfluss Q max. 20 I/s e Forderung von Schmutzwasser
Forderhohe max. 8 m e Entwasserung von Abwasserbehaltern
FlGssigkeitstemperatur +5 bis +55 °C e Abpumpen von Grundwasser und Aushiben
Entleerung von Behaltern und Zisternen
sind zur Férderung von FlUssigkeiten mit einem pH Wert von 6,5-9 bestimmt, EIGENSCHAFTEN UND VORTEILE

die keine abrasiven festen Partikel enthalten, insbesondere in der Landwirtschaft, . ;
e Dreiter Anwendungsbereich

in Abwasserklaranlagen, in der Industrie, im Bauwesen usw. e einfache Installation und Instandhaltung
Produziert werden zwei Grundtypen, die sich durch den Durchmesser « kompakte und robuste Konstruktion
der Ausgangsoéffnung und die Leistung unterscheiden. Die Pumpe mit dem Elektromotor Wirmeschutz
bilden eine kompakte und abgedichtete Einheit. In der Produktion befinden sich gegenwar- platzsparend bei der Installation

tig zwei Produktionsreihen mit einer Leistung von 1,5-19 kW -
die Standardausfihrung COK und die Ausfihrung COKR mit Hackscheibe.

SCHMUTZWASSER-TAUCHPUMPEN COK SCHMUTZWASSER-TAUCHPUMPEN COKR MIT SCHNEIDFLANSCH
. Max. Max. - Max. .

Typ Le[iz/t\j]ng Dur[clrsflluss Férdﬁ;?éhe NenFAsﬁrom Typ Le[tw?g Dur[CI?Sf]IUSS Mzé.hl;o[r:ﬁr- NenFAs}rom
COK 60 3 35 16 7 COKR 50 1,3 20 8 3
COK 100-4 6,8 54 11,8 15 COKR 100 9,5 58 18 20
COK 100-3 9,5 63 19 20 COKR 101 13,5 72 22 29
COK 100-2 13,5 74 23 29 COKR 102 19 82 24 40
COK 100-1 19 85 27 40 COKR 125 9,5 60 16 20
COK 125-3 9,5 62 18 20 COKR 126 13,5 70 20 29
COK 125-2 13,5 73 22 29 COKR 127 19 81 23 40
COK 1251 19 85 27 40
COK 100-2 / NP 13,5 74 23 29
COK 100-1/ NP 19 85 27 40

COK/COKR 50, 60, 100+102 Spiralkasten-Druckflansch in der Pumpenachse
COK 125+127 Spiralkasten-Druckflansch auBerhalb der Pumpenachse

COK 100-1/NP, COK 100-2/NP explosionsgeschiitzte Ausfihrung mit ATEX-Zertifikat

SCHMUTZWASSER-TAUCHPUMPEN




SCHLAMM-TAUCHPUMPE SCHMUTZWASSER-TAUCHPUMPEN

COK 60 COK

Leistung 3 kW TECHNISCHE BESCHREIBUNG Nennleistung 6,8-19 kW VERWENDUNG

Spannung 400 V e Die Schlamm-Tauchpumpe ist zum Pum- Durchfluss Q max. 80 I/s e Forderung von groBen Mengen an Schmutz-
Forderhdhe max. 16 m pen vom verunreinigten Industriewasser Forderhohe max. 30 m und Abwassern

Fordermenge max. 35 I/s und Abwasser wie auch von Gulle mit FlGssigkeitstemperatur +5 bis +55 °C e Forderung von Gulle mit einem Trockensubs-
Ausgangsflansch DN 65 einem Trockensubstanzgehalt von bis zu tanzgehalt von bis zu 9 %

Gewicht 56 kg 7% vorgesehen. e Forderung von Flussigkeiten allgemein

® Robustes Guss- oder Edelstahlgehduse.

e Die Pumpe enthalt Thermokontakte und
einen Lecksensor

e Das Eindringen der Feuchtigkeit in den
Elektromotor wird durch eine hochwer-
tige mechanische SiC/SiC-Stopfbichse
verhindert.

® In einem breiten Zubehorsortiment
werden ein Dreiwegeventil, ein Auswer-
fer, eine Saule mit selbstspannendem
Krimmer und einer Winde und Weiteres
angeboten.

Eigenschaften und Vorteile

¢ einfache Installation (auf einem Fundament
oder mit einem selbstspannenden Krimmer)

¢ einfache Wartung und Instandhaltung

e |ecksensor — SV1

e Warmeschutz

e breites Zubehorangebot

mit Motor L

AT 16L4 1153
AT 164 1153
AT 13M4 1078

1%

SCHMUTZWASSER-TAUCHPUMPEN
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COK 100 COK 125

n in- | 1450 min-
f=50HZ - - 250 Ha
= | p=1000 kg/m?

p = 1000 kg/m3 N
® =1 max

mit Motor

Kurve Typ n[min-']|{ m [kg]
1 cok100-a| 950 | 68
Typ n[min-']|{ m [kg] :: ::::4
1 |COK 100-1| 1450 | 68 | i
2 |€OK 100-2| 1450 | 67 | AT 13M4
3 | COK100-3| 1450 | 66 _ 2 |cOK 125-2 | 1450 | 67 |
3 |COK 125-3 | 1450 | 67 _

COK 100-1 - 6,8 kW COK 125-1 - 19 kW COK 125-2 - 13,5 kW COK 125-3 - 9,5 kW

20 30

30
Q [I/s]

Q [I/s]
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SCHMUTZWASSER-TAUCHPUMPEN
COKR

Nennleistung 1,5-19 kw VERWENDUNG

Durchfluss Q max. 70 I/s e Forderung von groBen Mengen an verunreinig-
Forderhohe max. 25 m ten Medien

FlGssigkeitstemperatur +5 bis +55 °C e Forderung von Rinder- und Schweinegulle mit

einem Trockensubstanzgehalt von bis zu 11 %

EIGENSCHAFTEN UND VORTEILE

12

einfache Installation (auf einem Fundament oder
mit einem selbstspannenden Krimmer)

einfache Wartung und Instandhaltung
Lecksensor — SV1

Warmeschutz

breites Zubehérangebot

COCR 100 1028 780
COCR 101 1103 855

COKR 100 COKR 101

1450 min™
f=50Hz
p = 1000 kg/m?

In (380 V) | PImax

In (380 V)
min'] | (A kw | M9

Typ Pn [kW] [m|n 1] [A]

Typ Pn [kW]

Kurve m [kg] Kurve

[mln ] [m|n 1

_m“ _mmﬂ

m [kg]

13

1450 min™'

f=50Hz

p = 1000 kg/m?

P1max
[kw]

(AT13 M4 | 9.5 | 1450 | 20 | 117 | 120 JQAT16M4| 135 | 1450 | 29 | 15.6

m [kg]



130 min.

&)

SCHLAMM-TAUCHPUMPE
MIT SELBSTSPANNENDEM KRUMMER MIT LEITUNG

FUhrungsstange
% Halter (spezieller Halter)
- ’ 1.,1 I..-'-‘-l_'——-.\

Hangekette

_COK, COKR 100

485

260

—_———

1095

- Druckflansch

- Selbstspannender

Kridmmer

i Dreiwegeventil

el
|
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SCHMUTZWASSER-TAUCHPUMPEN
COK MIX

Die Schmutzwasser-Tauchpumpe wird in der unteren Position Uber einen Druckflansch am selbstspan-
nenden Krimmer befestigt — Forderung. Sie bewegt sich vertikal an einer Edelstahlsaule mittels einer
Handwinde. Die Saule ist im Boden und an der Kante des Beckens mittels eines Verstellmechanismus
drehbar befestigt, der das Drehen des Mechanismus um die eigene Achse ermdglicht. Falls sie sich
auBerhalb des selbstspannenden Krimmers befindet, arbeitet sie als Rihrwerk.

TECHNISCHE DATEN
e Edelstahlsaule 100 x 100 mm entsprechend der Beckenhohe
e \erstellung im Bereich von 0 + 150°

SCHMUTZWASSER-TAUCHPUMPEN

TYP Leistung [kW] MAX. DURCHFLUSS [lI/s] MAX. FORDERHOHE [m]

COK 100-4 6,8 54 11,8

COK 100-3 9,5 63 19
COK 100-2 13,5 74 23
COK 100-1 19 85 27

SCHMUTZWASSER-TAUCHPUMPEN MIT SCHNEIDFLANSCH

TYP Leistung [kW] MAX. DURCHFLUSS [I/s] MAX. FORDERHOHE [m]
COKR 100 9,5 58 18

COKR 101 13,5 72 22

COKR 102 19 82 24
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SCHMUTZWASSER-TAUCHPUMPEN
V COK

BESCHREIBUNG

Die Pumpenvorrichtung dieser vertikalen Stab-Schmutzwasserpumpe ist am Beckenboden getaucht,
ihr Antrieb (Motor) ist jedoch auf einer Konsole Gber dem Spiegel positioniert. An der Pumpenvor-
richtung ist ein Dreiwegeventil angeschlossen, Uber welches das Fordermedium auBerhalb des Tanks
gefordert (Férderung) oder durch eine DUse zurick ins Becken gefthrt wird (Rihren). Das Ventil wird
Uber einen Hebel- und Zugstangemechanismus gelést. Die Anlage verfligt Gber eine Baukastenkon-
struktion, wo die Stange zwischen dem Motor und der Pumpenvorrichtung aus einzelnen Blocken
zusammengebaut werden kann.

Die MEZ Propellerrithrwerke dienen zur Homogenisierung von FlUssigkeiten,
die sedimentierende Stoffe enthalten, insbesondere in Abwasserklaranlagen,
in der Landwirtschaft (z.B. bei der Homogenisierung von Giulle in Lagerbe-

TECHNISCHE DATEN cken), in Industrie- und Chemiebetrieben, im Bauwesen wie auch in Biogas-

Lange je Block 0,9 m,
auf Anfrage, Motor in der ATEX-Ausfiihrung.

stationen. Sie kénnen in diversen Typen von ober- und unterirdischen Behal-
tern und Tanks installiert werden. Rihrwerke sind ebenfalls in der
explosionsgeschitzten ATEX-Ausfihrung lieferbar.

SCHMUTZWASSERPUMPEN / : Gegenwartig werden 3 Produktionsreihen im Leistungsbereich von 1,5-19 kW
MAX hergestellt AT MIX 13, AT MIX 16, BT MIX, CT MIX.
Leistung : MAX. FORDER-
P (kW] DURCH- HOHE [m]
FLUSS [I/s] _
V-COK 100-4 68 54 118 R - ; SCHMUTZWASSERRUHRWERKE MEZ
V-COK 100-3 9.5 63 19 TVP BT-MIX AT-MIX AT-MIX AT-MIX AT-MIX AT-MIX AT-MIX AT-MIX 16  AT-MIX AT-MIX 16 CT-MIX CT-MIX 16
5 13S8P 13S8P 13S4P 13 M4P 16 M4P 16 L4P L4P-BP/NP 16 L4P-D L4P-D-BP/NP 16 L4P LAP-BP/NP
V-COK 100-2 13.5 74 23
Nennleistung [kW] 1,5 1,5 2 5,5 7,5 1 15 15 19 19 16 16
V-COK 100-1 = - - Nennstrom [A] 3,4 6,7 7,7 11,4 15,2 23 30 30 40 40 33 33
Nenndrehzahlen [min-'] 1420 155 150 310 310 340 340 340 40 340 300 300
SCHMUTZWASSERPUMPEN MIT SCHNEIDFLANSCH 1 Propellerdurchmesser [mm] 210 680 810 580 670 720 810 810 820 820 910 910
: MAX. o Gew. 0. Konsole [kg] 34 136 136 136 145 230 250 250 237 260 250 255
TYP g DURCH- MAX--' LI Gew. der Konsole [kg] 5 22
W Fryss is] HOHE [m] :
S Olmenge [I] 1 3 5
V-COKR 100 9.5 58 18 Spannung [V] 3 x 400 oder andere auf Anfrage
V-COKR 101 13.5 72 22 e ) =
Fltigel - Wicklungsisolation F H
V-COKR 102 19 82 24
Schutzart IP 68
Anlassen direkt Y/D
max. Tauchtiefe 20m
Drehrichtung des Propellers links, bei Vorderansicht
Kabellange standardmaBig 10 m, andere Langen nach Anfrage
Schutzart des Schaltkastchens IP 54

Als BP/NP bezeichnete Rihrwerke weisen eine explosionsgeschitzte Ausfihrung mit einem ATEX-Zertifikat

SCHMUTZWASSER-TAUCHRUHRWERKE




SCHMUTZWASSER-TAUCHRUHRWERKE

BT-MIX 5

Nennleistung
1,5 kW
FlGssigkeitstemperatur
+5 bis +55 °C
max. Tauchtiefe
20 m

Max. Dichte
1070 kg/m?
pH-Wert

4-10

Gewicht

34 kg

AT-MIX 13

Nennstrom
1,5-7,5 kW
FlUssigkeitstemperatur
+5 bis +55 °C
max. Tauchtiefe
20 m

Max. Dichte
1070 kg/m3
pH-Wert

4-10

Gewicht
136-145 kg

AT-MIX 16

Nennstrom
11-19 kW
FlGssigkeitstemperatur
+5 bis +55 °C
max. Tauchtiefe
20 m

Max. Dichte
1070 kg/m3
pH-Wert

4-10

Gewicht
230-255 kg

VERWENDUNG

kommunale und industrielle Abwasserklaranlagen
Schlammwirtschaft

Warmeschutz des Motors

Denitrifizierungs- und Nitrifizierungsbehalter
Aktivationsbehalter

EIGENSCHAFTEN UND VORTEILE

einfache Installation und Instandhaltung

spezielle Einhangevorrichtung BT-MIX, einschl. einer Edelstahl-Konsole
selbstreinigender korrosionsbestandiger Propeller
Edelstahl-Gleichrichtertunnel

platzsparend bei der Installation

VERWENDUNG

Landwirtschaft (Mischen von mittelgroBen Becken)
kommunale und industrielle Abwasserklaranlagen
Schlammwirtschaft

Denitrifizierungs- und Nitrifizierungsbehalter
Aktivationsbehalter

EIGENSCHAFTEN UND VORTEILE

einfache Wartung und Instandhaltung

Feuchtigkeitslecksensor — SV'1

Wadrmeschutz des Motors

Hohe Bestandigkeit

breites Zubehorangebot (Einhangevorrichtung, Edelstahlkonsolen und
Propeller, u.A..)

VERWENDUNG

Landwirtschaft (Mischen von groBBen Becken mit einem hohen Gehalt an

Festpartikeln)

kommunale und industrielle Abwasserklaranlagen
Schlammwirtschaft

Denitrifizierungs- und Nitrifizierungsbehalter
Aktivationsbehalter

EIGENSCHAFTEN UND VORTEILE

robuste Konstruktion

Feuchtigkeitslecksensor — SV'1

Warmeschutz des Motors

Hohe Bestandigkeit (Betrieb auch unter extrem anspruchsvollen Bedin-
gungen maoglich

breites Zubehorangebot (Einhangevorrichtung, Edelstahlkonsolen und
Propeller, u.A..)
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EIL-PROPELLERTAUCHRUHRWERK

Nennleistung
Nennleistung
Propellerdurchmesser

Propellerdrehzahlen
Gewicht

CT-MIX

TECHNISCHE BESCHREIBUNG

16 kW e Das Propellerrithrwerk CT-MIX

33 A ist zur Homogenisierung von

910 mm Lésungen bestimmt, die sedimen-
300 min™ tierende Stoffe enthalten, insbe-
250 kg sondere in Abwasserklaranlagen,

in der Landwirtschaft (z.B. bei
der Homogenisierung von Gille in
Lagerbecken), in Industrie- und
Chemiebetrieben, im Bauwesen
wie auch in Biogasstationen.

e Sie kénnen in diversen Typen von
ober- und unterirdischen Behal-
tern und Tanks installiert werden.

e Rihrwerke sind ebenfalls in der
explosionsgeschitzten ATEX-Aus-
fihrung lieferbar.

KONSTRUKTION

e Das Gehduse des Ruhrwerks CT-MIX
besteht
aus robusten Graugusseteilen, die
durch Edelstahlschrauben zusammenge-
schraubt sind.

e Diese garantieren eine problemlose De-
montage
und den Service wahrend des Betriebs.

e Das einstufige Stirnradgetriebe ist vom
gemischten
Medium durch eine hochwertige mecha-
nische
SiC/SiC-Stopfblchse Burgmann ge-
trennt.

e Der Dreiblatt-Propeller ist auf Wunsch
in der Stahl- (11 373) oder
Edelstahlausfihrung (17 240) lieferbar.

SCHMUTZWASSER-TAUCHRUHRWERKE
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EINHANGEVORRICHTUNGEN
FUR SCHMUTZWASSER-TAUCHRUHRWERKE

Die Einhangevorrichtung des Typs ZZ dient zum Einhdngen der Propeller-Tauchrihrwerke

AT-MIX 13/16, CT-MIX und BAN-MIX in offenen Betonbehaltern. Das Rihrwerk mit der Konsole
bewegt sich in vertikaler Richtung an einer Edelstahlsaule 100 x 100 mm mittels einer Handwinde mit
rostfreiem Seil. Die Saule ist im Beckenboden durch einen Edelstahlfu3 und an der Beckenkante mittels
eines manuellen Dreh- und Verstellmechanismus mit Arretierung drehbar geankert.

EINHANGEVORRICHTUNGEN FUR SCHMUTZWASSER-TAUCHRUHRWERKE

Die Einhangevorrichtung des Typs ZZ-BP-R dient zum Einhdangen der Propeller-

Tauchrthrwerke AT-MIX 13/16, CT-MIX und BAN-MIX in geschlossenen Beton- und Stahlbehal-

tern - Biogasstationen. Das Ruhrwerk mit der Konsole bewegt sich in vertikaler Richtung an einer

100 x 100 mm Edelstahlsaule mittels einer Handwinde, die am duBeren Behaltermantel befestigt ist.
Die Saule ist im Beckenboden durch einen Edelstahlfu3 und an der Beckenkante mittels eines manuel-
len Dreh- und Verstellmechanismus mit einem Arretierstift drehbar geankert.

SCHMUTZWASSER-TAUCHRUHRWERKE

SCHMUTZWASSER-TAUCHRUHRWERKE
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EINHANGEVORRICHTUNGEN FUR SCHMUTZWASSER-TAUCHRUHRWERKE

ZZ21-BP / 2Z22-BP

Die Einhangevorrichtung des Typs ZZ1-BP dient zum Einhangen der Propeller-Tauchrihrwerke AT-
MIX 13/16, CT-MIX und BAN-MIX in geschlossenen Beton- und Stahlbehaltern - Biogasstationen. Das
Ruhrwerk mit der Konsole bewegt sich in vertikaler Richtung an einer Edelstahlsaule 100 x 100 mm
mittels einer Handwinde, die am duBeren Behaltermantel befestigt ist. Die Saule ist im Beckenboden
durch einen EdelstahlfuB und an der Beckenkante mittels eines Verstellmechanismus geankert. Die
Betatigung des Verstellmechanismus ist gleich wie die Winde am duBeren Behaltermantel befestigt.
Zum Verstellen wird ein Handrad mit Getriebemechanismus und Arretierung verwendet.

SCHMUTZWASSER-TAUCHRUHRWERKE

EINHANGEVORRICHTUNGEN FUR SCHMUTZWASSER-TAUCHRUHRWERKE

Die Einhangevorrichtung des Typs ZZH-BP dient zum Einhangen der Propeller-Tauchrihrwerke AT-MIX
13/16, CT-MIX und BAN-MIX an die Decke von geschlossenen Beton- und Stahlbehaltern -
Biogasstationen. Das Rihrwerk mit der Konsole bewegt sich in vertikaler Richtung an
einer 100 x 100 mm Edelstahlsdaule mittels einer Handwinde, die an einer verlangerten Saule
befestigt ist. Die Sdule ist im Beckenboden durch einen EdelstahlfuB und tber der Decke in der Kon-
struktion der Einhangeeinrichtung geankert, wo auch die manuelle Verstellvorrichtung mit Arretierung
positioniert ist. Der Deckel ist mit einem Glassichtfenster mit Spilung und einem

Schutzgitter als Schutz vor mechanischer Beschadigung versehen.

SCHMUTZWASSER-TAUCHRUHRWERKE



~ EINHANGEVORRICHTUNGEN
FUR PROPELLER-TAUCHRUHRWERKE

EINHANGEVORRICHTUNG - KUNDENLOSUNGEN

Baukasten-Einhangevorrichtung zur Rekonstruktion eines Fer-
mentors. Die Edelstahlsdule aus einem Edelstahl-Vierkantrohr
100 x 100 x 5 mm mit einer Ldnge von 8 m ist Gber einen Ful
im Beckenboden geankert. Das obere Ende der Saule ist in
einem hochwertigen Gleitlager gelagert. Die Abdeckung der
Service6ffnung besteht aus einer robusten Baukastenkonst-
ruktion aus Edelstahlplech, an dem eine Handwinde mit dem
Schwenkmechanismus befestigt ist. Auf Kundenwunsch wurde
im oberen Bereich ein glasernes Schaufenster mit Wischer und

Spulung positioniert.

Edelstahl-Einhdngevorrichtung fir Stahlbehalter (Vitkovice) mit
manueller Verstellung und Positionsarretierung.

24

Die fUr den Fermentor (Stahltank)

nach der Rekonstruktion vorgesehe-
ne Einhangevorrichtung, die schrage
Revisionsodffnung ist in der Decke des
Fermentors im Bereich der Plane positi-
oniert. Das Rihrwerk bewegt sich auf
einer 13 m langen Edelstahlsaule mit
einer Verstellmdglichkeit von + 30°.

STABRUHRWERK
SOLID

APPLIKATION
e Biogasstationen

e Trockensubstanzgehalt bis zu 12 %
e pH-Wert 4+10
e Trockensubstanzgehalt bis zu +70 °C

TECHNISCHE PARAMETER

e 16 kW- Elektromotor mit Stirnrad- oder Plane-
tengetriebe, auf Wunsch in der ATEX-Ausfih-
rung lieferbar

e Dreiblatt-Propeller (normal/Edelstahl)
& 910 mm, Drehzahlen 300 min-!

e Baukastenkonstruktion der Welle

mechanische Stopfbichse SiC/SiC
Propellerlagerung in 2 Kegellagern
horizontale feste/variable Einstellung
um s ZHEEEER

vertikale feste/variable Einstellung O
+ =15°C

Wandmontage (horizontal) oder De-
ckenmontage (vertikal) des Tanks
Befestigung auf quadratischer oder
runder Offnung (Flansch DN 1000)




STABRUHRWERK
DN-MIX

APPLIKATION

® Biogasstationen, kommunale und industrielle Ab-
wasserklaranlagen, Schlammwirtschaft

e Trockensubstanzgehalt bis zu 12%

e pH-Wert4 + 10

e FlUssigkeitstemperatur bis zu +70°C

TECHNISCHE PARAMETER
Asynchronmotor 3kW, auf Wunsch
in der ATEX-Ausfihrung
Dreiblatt-Propeller @280mm,
Drehzahlen 700 min-!
Wellenlange L1=1 m
(auf Wunsch unterschiedlich)
Befestigung mit Flansch DN 300
Ausfihrung Stahl verzinkt oder Edelstahl
Anpassungen nach Kundenwunsch

15¢°

@280

L1

L2

STABRUHRWERKE




LANGSAM LAUFENDES HORIZONTALES PADDELRUHRWERK

AR-MIX-H

TECHNISCHE BESCHREIBUNG

Dank seiner Konstruktion kann das langsam lau-
fende vertikale Paddelrihrwerk AR-MIX-H2 den
Fermentiertank sehr gut durchmischen, wodurch
optimale Bedingungen fir die Fermentation si-
chergestellt werden. Durch die robuste Konstruk-
tion ist eine optimale Verarbeitung vom frischen
Material im Fermenter moglich und gleichzeitig
wird die Entstehung einer Kruste auf der Oberfla-
che der Garreste vermieden. Durch das Ruhrwerk
wird herkémmliches Material, das in Biogasanla-
gen verwendet wird, zuverlassig vermischt.

TECHNISCHE DATEN

e Asynchronmotor 11kW, auf Wunsch in
der ATEX-Ausfihrung

e Planetengetriebe, Drehzahlen 8 U/min~'

e Spannweite 5,5 m

e Edelstahl-Ausfihrung

KONSTRUKTION

Das langsam laufende Rihrwerk besteht aus 4 Armen,
die auf einer horizontalen Welle befestigt sind. Die
Welle mit Schaufeln wird durch einen Asynchronmotor
in Ex-Ausfihrung mit einem Planetengetriebe angetrie-
ben. Der Motor ist an der AuBenseite des Fermentors
positioniert. Der Motor mit dem Getriebe ist so kons-
truiert, dass seine Instandhaltung, ev. Tausch schnell
und auBerhalb des Fermentors stattfinden kann. Die
Drehzahlen kénnen durch den Frequenzumformer
geregelt werden. Das Ruhrwerk wird mittels einer CFD-
Strdmungssimulation und einer MKP-Festigkeitssimula-
tion entworfen und optimiert.

PADDELRUHRWERK

LANGSAM LAUFENDES HORIZONTALES PADDELRUHRWERK

AR-MIX-V

TECHNISCHE BESCHREIBUNG

Dank seiner Konstruktion kann das langsam laufende vertikale Paddelrihrwerk AR-MIX-V den Fer-
mentiertank sehr gut durchmischen, wodurch optimale Bedingungen fir die Fermentation sicherge-
stellt werden. Durch die robuste Konstruktion ist eine optimale Verarbeitung vom frischen Material im
Fermenter moglich und gleichzeitig wird die Entstehung einer Kruste auf der Oberflache der Garreste
vermieden. Durch das Ruhrwerk wird herkbmmliches Material, das in Biogasanlagen verwendet wird,
zuverlassig vermischt.

KONSTRUKTION

Das langsam laufende Rihrwerk besteht aus Schaufeln, die auf einer vertikalen Welle befestigt sind.
Die Welle mit Schaufeln wird durch einen Asynchronmotor (auf Wunsch in ATEX-Ausfihrung) mit
einem Planetengetriebe angetrieben. Der Motor ist an der AuBenseite der Fermentordecke positio-
niert. Der Motor mit dem Getriebe ist so konstruiert, dass seine Instandhaltung, ev. Tausch schnell und
auBerhalb des Fermentors stattfinden kann.

TECHNISCHE DATEN

e Asynchronmotor 11 kW

e Planetengetriebe, Ausgangsdrehzahl 10 min-1
Armlange 1800 mm

Edelstahl-Ausfihrung
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ANTRIEBSMOTOREN FUR ROLLENFORDERER

AR, ARF

AR-Motoren sind ein spezifisches Produkt der Firma MEZ Nedvédice a.s.

Es handelt sich um Drehstromasynchronmotoren, die zum Antrieb von WalzstraBenférderern, Rollen-
forderern, Transportwagen u.d. bestimmt sind. Der Motor ist flir anspruchsvolle Arbeitsumgebungen
mit hoher Umgebungstemperatur, -feuchte und -staubbildung optimiert. Durch seine elektrische Ei-
genschaften ist er sowohl zum Dauerbetrieb (S1) als auch zum unterbrochenen Betrieb (S3) geeignet.
Der Motor kann durch Gegenstrom gebremst, ev. reversiert werden.

TECHNISCHE DATEN

e Nennspannung: 380 oder 500 V
ﬁ/ e Nennfrequenz: 50Hz (unter der Voraussetzung einer proportiona-
len Spannungsanderung kénnen Motoren im Frequenzbereich von
20-70 Hz arbeiten)
Die Standerwicklung ist in der Isolationsklasse H ausgefihrt, die
eine Erwarmung auf 125 °C ermdglicht
Motoren sind fur kalte und staubige Umgebung bestimmt
]7 Umgebungstemperatur: von +5 bis +40 °C
Schutzart der Motoren: IP 55
Form der Motoren: IM 1 (FuBmotoren) — Bezeichnungstyp AR
IM 3 (Flanschmotoren) — Bezeichnungstyp ARF
Die Nennleistungen der Motoren sind in der Tabelle aufgefihrt

[

(nach diesen Angaben wird der Motor fir den Dauerbetrieb ge-
wahlt, der Motor flr den Aussetzbetrieb S3 wird entsprechend der
dynamischen Konstante gewahlt)

;? DYNAMISCHE KONSTANTE

FUr den gegebenen Motor, der bei der gegebenen Frequenz von 50 Hz und beim Belastungsfaktor von 40
% in einer Umgebung mit einer Umgebungstemperatur von bis zu 40 °C arbeitet, und der einen Mecha-
nismus antreibt, dessen Moment der passiven Widerstande (auf die Motorwelle reduziert) im Vergleich zum
Nennmoment des Motors vernachlassigbar ist, legt die dynamische Konstante fest, wie hoch das zuldssige

Produkt von drei Werten (GD2, Z, Kcel) sein soll, damit die Erwarmung des Motors nicht die zulassige Er-

:] warmung Uberschreitet.
[ |
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ANTRIEBSMOTOREN FUR ROLLENFORDERER MASSSKIZZEN

AR, ARF AR

Fur den gegebenen Fall entspricht der Belastungsfaktor dann, wenn die nachfolgende Bedingung erfullt
wird:

Z ist die Anzahl der Arbeitszyklen pro Stunde

K ist die Dynamische Konstante

GD2 st die Summe der Tragheitsmomente aller Massen, die der Motor zum Drehen bringt
(einschlieBlich des eigentlichen GD2 des Motors), reduziert auf die Motorwelle (kg2)

Kcel st der ergebende Verlustfaktor, der von der Art des Arbeitszyklus abhangig ist

Der ergebende Verlustfaktor kcel wird als Summe der partiellen Verlustfaktoren festgelegt,
die fUr einzelne Teilabschnitte des Arbeitszyklus die nachfolgenden Werte haben:

e fUr den Anlauf Kr=1
e fUr dynamische Gleichstrombremsung kbs=1 TYP
e fUr Rickstrombremsung kbp=3 AR 43 5 10 | 32k6 | 27,3 | 8

¢ firLeeruf oder frien At O 1 s o ] {0 | s s o
iy s v s 1s[ 0] 1 s ans[ [ s

TABELLE DER TECHNISCHEN DATEN

1,30 3,20 2,43 16,35 12,43 33 1370 30

_m-_
o8 | 410 | 312 | 1050 | 798 | 33 | 632 | 1273 |
‘ﬂ-
2,60
2,00 6,50
2,10 8,10
1,40 8,43
S0z | neo | 89 | e | 30 | |
4,50
| 350 [ 1035 | 787 | 5750 | 4370 | 245 | 690 | 5000 |
3,00 ,
250 | 1,85 | 900 | 3840 | 2918 | 226 | 450 | 9820 | 2, TYe
1,70 , ARF 43 [P0 10 | 32k6 | 27,3
,
" 205 | 1se | s | ons | a8 | ewo | 3mo0 | & LUE] 122|333 600 12 | 180
0 | 130 | 73 | w55 | 28 | sa0 | o200 | 4, ARF 64
154 [ m7 | 72 | 548 | 28 [ 460 [ 14100 | 4,
___ / * Fur die TypgréBen 43 und 53, hat die Abmessung E einen negativen Wert! A - E = |

32 33
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AUFZUGSMOTOREN
ATM, VTM

MEZ, a.s. gehort zu traditionellen Produzenten von Aufzugs-Elektromotoren.
Diese Motoren bestechen durch einen geringen Wartungsaufwand, einen geringen Ge-
rauschpegel, minimale Schwingungen und eine hohe Zuverlassigkeit. Es handelt sich um
die Elektromotoren der Reihe ATM und VTM.

WESENTLICHE TECHNISCHE PARAMETER

« Versorgungsspannung 3 x 400 V, Frequenz 50Hz
(auf Kundenwunsch 3 x 500V, ev. 60 Hz)

« Betriebsmodus — Aussetzbetrieb mit Anlauf,
Belastungsfaktor 60 %, Schaltungshaufigkeit max.
180 Zyklen pro Stunde

« Umgebungstemperaturen von —4 bis +35 °C, relative
Luftfeuchte 80 % bei 20 °C, Seehdhe 1000 m

« die Isolation des Motors entspricht der Warmeleitfahigkeitsk.

« maximaler Schallleistungspegel LWA
im Arbeitsmodus des Motors ist niedriger als 65 dB

« Motoren sind serienmal3ig mit einem Temperaturschutz ausgestattet,
der durch Thermoausloser in der Standerwicklung gebildet wird

« Lager sind als Gleitlager mit Ringschmierung ausgefihrt,
in Lagerschildern gelagert

« beide Drehrichtungen maoglich

Die Motoren sind nicht zur Ubertragung der axialen Lasten auf die Motorwelle
konstruiert.

MOTOREN ATM
« sind konstruktionsmaBig als asynchrone Ein-

und Zweigeschwindigkeits-Elektromotoren geldst
o Schutzart des Motors IP 10, Schutzart des Anschlusskastens |P 44

Eingeschwindigkeits-Aufzugsmotoren ATM

« die Motor-Drehzahlen betragen 945 Umin.

« die Hohe der Wellenachse von der Basis betragt 118 und 135 mm

« Motorform — FuBmotor IM 1001 (vorderes Wellenende frei),
FuBmotor IM 1002 (beide Wellenenden frei)

34

Zweigeschwindigkeits-Aufzugsmotoren ATM

e Motoren mit doppelter galvanisch getrennter Wicklung, jede mit
separater Sternschaltung (Y)

e die Motor-Drehzahlen sind durch die Anzahl der Pole gegeben

e die Hohe der Wellenachse von der Basis betragt 180 und 225 mm

e Motorform — FuBmotor IM 1001 (vorderes Wellenende frei), Fu3-
motor IM 1002 (beide Wellenenden frei)

e Flanschmotor IM 3001 (vorderes Wellenende frei),

e Flanschmotor IM 3002 (beide Wellenenden frei)

e auf Kundenwunsch kann Fremdliftung an den Motor angeschlossen wer-
den (wird vom Hersteller bei mehr als 120 Schaltzyklen pro Stunde empfohlen)

Zum Produktionsprogramm des Unternehmens gehoért auch der spezielle Aufzugsmotor
ATM 180DP. Es handelt sich um den Motor ATM 180, der fur einen direkten Anschluss
ans Getriebe angepasst ist. Die Lagerschilder und die Rotorwelle sind hier nicht enthal-
ten. Die Rotorwelle wird durch die Getriebe- Ausgangswelle gebildet. Der Rotor des
Motors wird an diese Welle nachtraglich gepresst. Die Stirnwand des Motors ist fest mit
dem Getriebe verbunden, die Heckwand ist mit einer Abdeckung versehen.

Dieser Motor wird im gesamten Umfang der Typenreihe ATM 180 produziert.
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VTM-MOTOREN

BESTELLANGABEN

AUFZUGSMOTOREN VTM AUFZUGSMOTOREN

TABELLE DER TECHNISCHEN DATEN

sind konstruktionsmaBig als asynchrone Zweigeschwindigkeits-Elektro-
motoren geldst

Schutzart des Motors IP 23, Schutzart des Anschlusskastens IP 44
Motoren mit doppelter galvanisch getrennter Wicklung, jede mit sepa-
rater Sternschaltung (Y)

die Motor-Drehzahlen sind durch die Anzahl der Pole gegeben (Tab. 1)
die Hohe der Wellenachse von der Basis betragt 250
und mm

Motorform — FuBmotor IM 1001 (vorderes Wellenende
frei), FuBmotor IM 1002 (beide Wellenenden frei)
Flanschmotor IM 3001 (vorderes Wellenende frei),
Flanschmotor IM 3002 (beide Wellenenden frei)

auf Kundenwunsch kann Fremdliftung an den Motor
angeschlossen werden (wird vom Hersteller bei mehr
als 120 Schaltzyklen pro Stunde empfohlen)

A Nm | kgm2 | kgm2

0,50

ATM 135 LL6 5

ATM 180 4/16

Typbezeichnung des Motors
LEISTUNG

Motordrehzahlen
Versorgungsspannung
Frequenz, Form des Motors

TABELLE ZU MASSSKIZZEN

ATM 180
ATM 225 | L,
ATM 225 | L M 6/24

ATM 225
VTM 250 ASN

AUFZUGSMOTOREN VTM

36 37

6 | |

1 ]

| 60|

M20




ELEKTROHYDRAULISCHES GERAT

Elektrohydraulische Betdtigungsgerate der Reihe EPN finden Uberall dort Anwendung, AUSFUHRUNG
wo eine geradlinige Kraftwirkung erforderlich ist. Anwendung finden Sie insbesondere Der Grundtyp der Gerate EPN kann direkt im Produktionswerk entsprechend den Kundenanforderungen um
als Lésevorrichtungen fur Doppelbackenbremsen, wo sich deren Einsatz als optimale Folgendes erweitert werden:

Losung gezeigt hat, aber auch zum Heben von Schranken, zur Fernbedienung

kleiner Pressen, Kupplungen, Ventile, Einspann-
und Manipulationsvorrichtungen, Anschlagen u.a.

TYP, HUP EPN

Das elektrohydraulische Gerat wird in der Typenreihe
mit gegebenem Nennhub entsprechend der
Leistungstabelle produziert.

ARBEITSPOSITION

EPN-Gerdte arbeiten zuverlassig in senkrechter

wie auch horizontaler Position. Im Falle der horizontalen
Position ist darauf zu achten, dass das Gerat in der End-
Arbeitsposition so positioniert ist, dass sich der Klem-
menkasten immer auf der linken oder der rechten Seite
des Gerates befindet. FUr diesen Fall bietet der Hersteller

die Ausfiihrung ,M", wo die Achse beider Offnungen der

Anschlussésen um 90° gedreht ist (Abb. 1/2.1).

OBERFLACHENBEHANDLUNG

........

Riickzugfeder — der Einsatz der Riickzugfeder wird in der Typbezeichnung des Gerates durch den Buchsta-
ben
.P" und die geforderte Kraft in (N) ausgedriickt; die zulassige Zuordnung und Kombinationen von Federn mit
unterschiedlichen EPN-GréBen sind der Tabelle zu entnehmen
Dampfungsfeder — der Einsatz der Dampfungsfeder wird in der Typbezeichnung des Gerates durch den
Buchstaben , T” gekennzeichnet, ihre Funktion besteht in der Dampfung des durch die Hubstange
bei ihrer Verschiebung erzeugten Enddrucks, Anwendung findet sie z.B. vor allem beim Regelbremsen,
eingesetzt wird sie am Ende der Hubstange
Ventile — um langere Hub- und Sinkseiten zu erreichen, kann EPN
mit drei Arten von Ventilen betrieben werden:

— Sinkventil — als , K" gekennzeichnet, ermdglicht die Regelung der Riickbewegung der Stange

— Hubventil —als ,Z" gekennzeichnet, ermdglicht die Regelung der Hubgeschwindigkeit der Stange

— Drosselventil — als ,,S” gekennzeichnet, erméglicht die Geschwindigkeitsregelung in beiden Richtungen
Schutzhaube - die Verwendung der Schutzhaube wird durch den Buchstaben ,0" in der Typenbezeich-
nung des Gerates ausgedriickt; Die Schutzhaube verhindert das Ablagern von Schmutz auf der Hubstange
des Gerates wahrend des Hubs und somit eine nachfolgende Beschadigung der Dichtung mit dem Staubring
beim Rickzug der Hubstange
Regelbremsung - Position ,,B” in der Kennzeichnung; die Funktion besteht in der Anpassung der Hubkraft
in Abhangigkeit von Anforderungen des Bremsprozesses

e gedrehte Achse der Anschlussésen — Position ,M" in der Kennzeichnung, die Achse der Anschlussdsen im
Standergehause (03) ist um 90° gedreht (Abb. 1/2.2); Anwendung findet dies insbesondere bei horizontaler
Einbaulage, wo sicherzustellen ist, dass der Klemmenkasten des Gerates immer auf der linken oder auf der
rechten Seite und die Achse des AnschluBbolzens im Standergehause horizontal liegen

Die Oberflache von EPN ist mit synthetischer Grundfarbe versehen, die
definitive Oberflachenbehandlung wird zusammen mit der gesamten Anlage

durch den Kunden vorgenommen. Die Oberflachenbehandlung einzelner Teile und des Verbindungsmate-
rials muss der Umgebung entsprechen, fur die die Gerate bestimmt sind.

BETRIEBSBEDINGUNGEN
Das elektrohydraulische Gerat der Reihe EPN kann, falls zwischen dem Hersteller
und dem Abnehmer nicht anders vereinbart, in den nachfolgenden Betriebsbedingungen arbeiten:
— AuBentemperaturbereich von —20 bis +40 °C Kennzeichnung ,N23" sog. normale Temperaturen
— AuBentemperaturbereich von =25 bis +45 °C Kennzeichnung ,T23" sog. tropische Temperaturen
— AuBentemperaturbereich von —40 bis +40 °C Kennzeichnung ,F23" sog. kalte Temperaturen
Andere nach CSN klassifizierte Betriebsbedingungen sind nach Absprache mit dem Hersteller még-
lich. Die Gerate kénnen bis zu einer Meereshéhe von 2000 m betrieben werden.
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ELEKTROHYDRAULISCHES GERAT EPN

ELEKTRISCHE PARAMETER

Zum Antrieb der Pumpe kommt ein Drehstromasynchronmotor mit KurzschluBlaufer zum Einsatz. Die
Standerwicklung des Motors ist fur die Drehstromspannung von 400 und 500 V mit einer Frequenz
von 50 Hz (auf Anfrage 60 Hz) lieferbar. Die Motorwicklung ist in der Warmeleitfahigkeits-
klasse ,F" ausgefihrt.

BELASTUNG

S1 — Dauerbelastung

S3 — Aussetzbetrieb mit einer Schalthdufigkeit von bis zu 2000 Zyklen pro Stunde mit 100% Belas-
tung.

EPN-KENNZEICHNUNG
EPN xxXX — XXXX (XXXXX X X X X X X) XXX XXXX/XXXX
L diese Position gibt die Frequenz an
.50 Hz; ev. 60 Hz"
diese Position gibt die Spannung an: ,,400 V; 500 V*

diese Position gibt die Betriebsbedingungen an

.N23; T23; F23"
~ diese Position bedeutet eine Ausfihrung mit gedrehter

Achse der Anschlussosen ,,M"

diese Position bedeutet die Verwendung der
Regelungsbremsung ,,B”
~ diese Position gibt die Schutzabdeckung an - , 0"
~ diese Position gibt die Verwendung des Ventils an - ,Z; K; $*
~ diese Position gibt die Ausfihrung der Anschlussésen an - ,A; C; D"
~ diese Position gibt die Verwendung der Dampfungsfeder an - , 7"
~ diese Position gibt die Verwendung der Ruckzugfeder mit der Nenn-
Ruckzugskraft (N) an - P 450; P 800; P 1250“, ,,P 700; P 1300; P 2000"
diese Position gibt die Hublange (mm) an - ,60; 160"
~ diese Position gibt die Nenn-Hubkraft (N) an ,1250; 1500; 2500
kS Kennzeichnung des Geratetyps

In Hinblick auf die genaue Festlegung des geforderten Typs und der Ausfihrung ist es Erforderlich, dass die
Gerdtekennzeichnung immer die unterstrichenen Positionen enthalt.

i Die Nenn-Ruckstellkraft ist die Kraft des Gerats mit Ruckstellfeder im Nenn-Betriebspunkt.
Der Nenn-Betriebspunkt ist der Punkt am Ende des ersten Drittels des Nennhubs der Geratestange.

(o]

Die EPN-Gerate werden fir die ,,normale” und , tropische” Umgebung mit Transformatorendl des
Typs BTS ITO 100 gefullt, fur die “kalte” Umgebung werden EPN mit Silikonol LUKOL M50 gefullt.
Beim Nachfullen oder beim Olwechsel ist eine Olsorte zu wéhlen, die der urspriinglichen Olfiillung
entspricht.
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ELEKTROHYDRAULISCHES GERAT EPN

LEISTUNGSTABELLE

TYP NENNHUB | AUSFUH- | NENN- | NENN-RUCKSTELLKRAFT | STROM- | STROM | STROM | STROM | GEWICHT | OLGEWICHT
L) RUNG STELL- IM NENN- AUF- | ) | A | @ INKL. (KG)
KRAFT BETRIEBSPUNKT ** | NAHME oL
) ABWEICHUNG (N) (Kw) | 230V | 400V | 500V (KG)
. 300
EPN 200 P 120 120 116 0,22 055 | 045 15 2,3
P 200 200 125
500
P 180 180 122
>0 P320 320 +40 0,3 N 18 3,6
P 500 500 160
EPN 500 —
P 180 ED 120
el P 320 290 +50 0.3 07 | 06 22 4.6
P 500 420 +70
800
60 P 450 450 155 E 08 | 07 285 5,8
P 800 800 180
EPN 800 —
160 P 450 300 150 0,3 08 | 07 34 8
P 800 520 175
1250
60 P 450 390 +70
0 e oh 0,40 09 | 07 28.5 5,8
P 1250 1165 +190
EPN 1250 =
P 450 300 150
160 P800 =5 T 0,40 0,9 0,7 34 8
P 1250 820 1125
1500
P 450 390 +70
o0 P800 775 120 0.45 09 | 07 28,5 5,8
P 1250 1165 1190
EPN 1500 —
P 450 300 150
Ly P 800 520 75 0,45 09 | 07 34 8
P 1250 820 1125
2500
P 700 700 190
eo P 1300 1210 1180 0,50 10 | 08 46 1
P 2000 1910 1270
EPN 2500 o
P 700 510 160
160 P 1300 850 130 UELY 1,0 0,8 55 15,5
P 2000 [ 1190
3200
P 700 700 +70
o0 E 2400 +240 0,50 Ll 0.8 46 11
P 3200 3100 1310
3200
P 700 580 160
EPN 3200 100 — = = 0,50 11 0,8 55 15,5
P 3200 2950 1295
3200
P 700 400 +40
160 P 2500 1900 +190 0.50 Lo 0.8 55 15,5
P 3200 2400 1240
a1



Fertigung von geschweiBten und montierten Stahl- (verzinkt, lackiert) und Edelstahlkonst-
ruktionen — BUhnen, Stege, Treppen. Es handelt sich insbesondere um Bedienkonstruktio-
nen von vertikalen Behaltern (rund/eckig, Beton/Stahl) — Biogasstationen, Landwirtschaft,
Abwasserklaranlagen u.a.




KONTAKTE

MEZ, a. s.
592 62 Nedvedice
Czech Republic

Tel.: +420 566 592 114
Fax: +420 566 592 110
E-Mail: info@mez.cz

UID: 25309331
Steuer-1D: CZ25309331

NEDVEDICE

HANDELSABTEILUNG

Roman Sikula
Kaufmannischer Leiter
E-Mail; romansikula@email.cz

Handelsabteilung
Tel.: +420 566 592 116
E-Mail: obchod@mez.cz

Service
Tel.: 4420 566 592 148
E-Mail: servis@mez.cz

AuBenhandel
Mob.: +420 777 592 134
E-Mail: business@mez.cz



